lata.: 



B«c. 13/06 



BUNDESREPUBL1K DEUTSCHLAND 



DEUTSCHES 



mm. 



PATENT AMT 



Deutsche Kl,; 35 b, 13/06 



8" lordeMigwtum 



® 

® 



Of f enleguiigsschrif t 1 75$441 



Aktaiaricheo: P 17 56 441;? 
AnmcMctag: 21. Mai 1968 

Offcolegungstag: 30. April 1970 



Aiustelluogsprforitlt: — 



m 



Unionsprioritttt 

::Datum::':::ox^x>: 

Aktenzeichen: 



Bezeicbnuhg: 



Pendelausgkichregdung 



® 



>Zu88tzzur;x;:::;;; : ;;;: 
Au&scheidung aus: 
Anmelder: 



Dcraag AG, 4100 Duisburg 



Vertreter: 



AU Effinder benanot: H6hn, Albert, 4100 Duisburg 



Benachrichtigung gemKB Ait 7 g 1 Abs. 2Nr.l d. Gcs. y.4.9. 1967 (BGBL I S. 960); 16. 6. 1969 



9 



Oj 70 0098ta r 471 S70 



DEMAG AktiengesellBchaft , 1756441 

^l^uiBb^ iz*5*Ko^/Ha 

5264 



Pendelau8glelohregelung 

Die Erfindung betrifffc eine Pendelausgleichrege- 
lung fUr elnen ilber ein^ Drehzahlf-ega.e? gesteuer- 
ten, dem Verfahren einer an -elnen oder mehreren: 

iahrmotbre: dienei dem Verfahren yon Kranbi-ttcken : 
und Katzen. 

Beim Beschleurtigen der Katz^ bleibt die an deii 

;^iieri :;nai^nde|^st::; i^oigel ;^^:::^figri<B^|z^^ 
nkchst zOT^k, wahrehd die beimi Brerasen in Beve^ 
gungsrichtung; vbteiit .Die dabei aUfttetenden Seil- 
ausienkuhgen^^ 

hinter dem Sail 1m Abstand zii diesem angebraohte 

k^ntakt^biien:: Ef^ : ^iNi4B^«^^: = 7 :id^!Lj^iE e ^ e*>:^^^: i e e e^^*^^**^: : : H : H 

Seil einen Steuerimpuls zura Drehzahlregler des 
Katzfahrmotors gebeh. Dann pendelt slch die Last 
wahrend der Pahrt dyrch die Eingabe verzOgernder 
bzw. beschi^^ 

der Kontaktrollen durch das Sell bevrirkt beiin 
motor s^EiDa^Ei^ 

DaB Anschlagen des Settes Jan die Kontaktrollen 
ftlhrt zu Er8ohttttej»ungen der Katze und zu den da- 
mit yerbundenen Nachteilen. Eih stet b am Sell an^ 
liegenderSchalter 1st durch die Seilreibung einem 
starken Versohleifi ausgesetzt. 



-2- 8 



17.5.1968 . 
-2- AZ 5 Ko/Hft 

526ft 

1756441 

Die Aufgabe der Erflndung let die Schaffung elner 
er achat terungsfrelen, verschleifiloeen Pendelaus- 
gleichar egelung ♦ Dies wlrd durob in den Stromlei- 
tungen von elner StromverBorgung su einem Span- 
nungsveret&rker In Bewegungsrichtung vor und hlnter 
dem Sell unter Belaatung eines Luftapaltes elnge- 
•iijciii^ 

deri Leitung ; voii 

regler angeordnet en Demodulator* der n^t der Strpin^ 

versor^h^M 

den. isty erreioht . !: 

Beim Anfahren und Bremsen erfolgt durch das ^.Sell-;:: 

Sell und deh induktiven Aufnehmer^ yer^sacht 
eihe iiiduaierte Spanning* die in dem Spannungaver- 

::8 : ta^ker::;yer e:t; lir ict : ; ; ; 'ui*iii : ; J ;o b' <b» ; ; ; ii'^ iri; ; ; ;pi^i^ jd^i^^i^: ^; ; : ; 4: ^ ; ; 1 4; i : ; : ; : 

zugeftthrte WeohselBpannung in eine dleichapannung 
umformt, zu dem Drehzahlregler geleitet wird. Die- 
ser bewirkt durch die stuf enlose Regelung nach der 
Beachl^uhigung i beim Anfahren eine &*ei SeiiausBchlag 

'e : h : tB>re6hende;:Ver2^ 

beim Bremsen eine entBpreohende Elesehlew 
Katze und damit eih pendelfreieB Hfii^en der Last. 
Bei PahrtricntungBumkeh^ erf olgt bei gleichem Steu- ; 
erbefehl auch eine Umkehr ■jSwyfii^Xri^ij^iii'^' 
:D.e'^djiia : to 
:;^hir^g : i^ 

Da die Meftwert^ 

nen die induktiven Aufnehmer nicht durob das Sell 

:;te ; Bch^iit:i>^ 

die nicht bo oohlagart ig e inset zende Pendelauogleich 
regelung vor ubermaBigen Beanspruchungen geschutzt . 
Pie induktiven Aufnehmer kdnnen in der ROulrichtun$ 
der Katze und/qder in Pahrtrichtung der Kranbrucke 
vor und hlnter den Sellen angeordnet sein. 
009818/0471 



, AZ 5 K0./II6. 

-3- 5264 

| 1 756441 

Nach eineia we iter en Erfindungsmerlanal sind bei Ver- 
Seiipaar zwei induktiye Aufnehmer in Brtickenachai- ;i 

.um:e : taexJImie^^ 

MeBwerterl^as8un6 dieoer Anordniirig erf blgfc hierbel ; ; 
zwischjen den ih^ ange-r : : 

ordneten induktiven Aufnehmern. 

Na c h e ^ 

Stromleitungen zwlschen den induktiven Aufnehmern 
und dem Spannungsverstarker Ausgl eichwider st Snde 
ahgebrdnet . : Sie dienen dem Ausgleich der beim ;. : 
Aneinahderrelhen raebjrerer Bauelhheiten Unvermeid-r 
lichen i Widerstandsunterschiede . 

Nach einem welteren rterkmal der Er find ung 1st pa- • 
rallel zum Spannu^Bverstarker ein DainpfungBwider- 
stattd ang^dnet* ! i i i^;^ ^4 i^i^;JPjt ; ; ; ^plJtiLis a :©h^4.ns; v^^b ; : : : ; 
die von Vibratibnen de^ SeileB,^r\a«sacht durch^den 
Wind oder ande*e St»rungen, herVbrgeruf en sein k8h r 
■■hen; : 

Nach andereii Erfihduhgsmerkinaleh Bind die induktiven 
iufnehmer mit Polschuhen verBehen und an einem Fabi«- 
werksrahmeh bef est igt . AuBer dem sind i b lie mit eiher : 
Schut Bkonstruktion versehen. -Die Pplsohuhe ieretrek^ 
ken sich ttbir idie : Lange ider Seiltroramelii: und x 

i:ijiic : ij& 

wickelh auf der 3eiltrommel . Die induktiven A\x£^ 

hehmer sind u^ 
^we?k8r*^e : h:-b : e:feB 

laufig mit den Seiltrommeln. Per Abstand zu dieaen 

let so gewahlt, dafi eine geringe Seilpendelung 
\achon iu einer Induklt ions -Xnder ung ftthrt und die 

grSfitmOgliche Seilpendelung, die mit der desohwin- 
009818/0471 
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Anaohlage^ 

ausschlieBt. Bin Batches Anschlagen tst Jedoch bei 
SeilerschUtterungen mfiglich, die bel Schlappseil 
durch den Wind Oder durch Ansehlagen der Last an 
HlnderniBsen verursacht werden kBnnen. Um hierbei 

Bes^fiteigung^^ 

deriiixaind:: afe; 
'festigten;Schu'^ 

Eln AusfuhrungBbeispiel der Erflndung 1st in den 
Zeichnungen dargestellt und im folgenden ntther er- 
lfiutert ': - : 

Fig. 1 zeigt eine Katze mit daran hangender Last; 

Fig. 2 zeigt ein Schaltbild der Pendelausgleich- 
regelung. : 

In Fig. 1 1st der Fahrwerksrahmen 14 mit zwei Seil~ 
trommeln 16 yersehen, von denen aus die Seile 1 zu 
der Last 17 ftthren. Die mit Poiechuhen ^ B yersehenen 
induktiven Aufnehmer 3 Bind durch Luftspaltet 2 yon 
den Selleh 1 g^^^ iinter dem Fahrwe^ 

14 bef estigt . Die Sohut zkonstruktlonen 15 sind eben- 
falls mit dem Fahrwerksrahmen verbunden und relchen 
bis unter die iirtUiktlyen Aufnehmer 3 j. ; 

Bel Fig. 2 fQhren von der Stromversorgung 13 aus die 
Stromleitungen 4 und 5 zu den in BrUckenschaltung an- 
geBchlossenen induktiven Aufnehmer 3, die unter Be- 

lassungxvbi^ 

angeordnet slhd^ Die StrOTleitun^en 4 und 5 s ind yi^e^ 

der zwiscben den induktiven Aufnehmern 3 angeschlos- 

sen und ftthren fiber Au8glelohsirider8tande 8 zu dem 

Spannungsver starker 7, dem eln Dampfungswlder stand 9 

parallel gesohaltet 1st. Von dem Spannungsverstarker 

7 ftthrt eine Leltung 6 Uber elnen Demodulator 10, 
009818/0471 
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Patentanaprttche 

zahlregler gesteuerten, 4ejn Verfahren einer an ei- 
nem Hubwerk an einera Oder mehreren Seilen hflngenden 
Last dlenenden Fahrmotor/ 
gekermzeich^ 
einem Sp^nim 

mer (3) und einem in der Leitung (6) voin Span- 
nunga-^ 

geordneten Deapdulator (10)^ 

se lap annunga -St romver a org ung (i3) Ober 

fuhrleitung (12) verbunden l8tV 

2 # Pendelausgleichre gelixng nach Anapinich 1, 
dadur^ 

rer Selle (1) bder Se 

Seiipaar zwel induktive Aufnehm 

s chaltung sugeordnet aind, 

3. Pendelauaglelchregelung nach Anapruch 1, 
dadurch gekennzeichiiet f 

daft^^i^ 

duktiven Aufnehmem 
aind, 

k. Pendelauagleichregelung nach Anapruch ly 
dadurch gekennzeichnet, 

dafi parallel z urn Spannungs -Vers tftrker (?) ein 
Dflmpfungs-Wideretand (9) angeordnet 1st. 
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5;. Pendeiausgleichregelung : naoh Anspruch 1, : 
dadurch gekennzelchnet, dafl die induktlven 

,^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^^'>.^^^^^^^^^^^'.^ , .'.'.'.'.^^'.'.'.'.'.'.'.'.'.^'.^'.^'.'.'.'•'•'.■.' 

Aufnehmer (3) mit Polschuhen (3a) versehen Bind. 

6. Pendeiausgleichregelung nach Anspruch 1, 

7. Pendeiausgleichregelung rach Anspruch 1, 
dadurch gekennzelchnet, 

! dafi die induktlven Aufnehmer (3) mit einer Schutz 
konstruktion (15) versehen sind. 
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